
UNIVERSIDADE FEDERAL DO ESPÍRITO SANTO

RESOLUÇÃO N2 /9004

CONSIDERANDO o Parecer da Comissão de Ensino de Graduação e
Extensão,

RESOLVE:

Art. 52 - Revogam-se as disposições em contrário.

SALA DAS SESSÕES, DE 1990DE FEVEREIRO01

1( ■

Pcti. UFES — G 53 DM — Sepão Controle Material

Art. 22 - Aprovar 0 Currículo Pleno do Curso de 
de Computação, de acordo com os Anexos I, II e III, que fazem parte 
ciai desta Resolução.

Art. 42 - A Sub-Reitoria-para Assuntos Acadêmicos adotará as 
medidas necessárias à implantação deste Curso.

Art. 32  a carga horária total do Curso será de 4080 horas, 
a ser integralizada no prazo médio de 5 (cinco) anos.

Engenharia
essen-

0 CONSELHO DE ENSINO, PESQUISA E EXTENSÃO DA 
FEDERAL DO ESPÍITO SANTO, no uso de suas atribuições legais e 
tendo em vista 0 que consta do Processo n2 2560/89-15 - Centro 
e

UNIVERSIDADE
estatutárias, 
Tecnológico;

ROMULO AuGUSTO PENINA
PRESIDENTE

Art. 1e - Propor ao Conselho Universitário da UFES a criação 
do Curso de Engenharia de Computação.
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ANEXO I
RELAÇfíO das disciplinas por area de FORMAÇÃO

r e 1 a ç: ã o cl eA
cur sos de En g enhar i a ,refere aos

d e E n g e n h a r i a d e C o rn p u t a ç a o j existen t esa
P o r d rnde Ensino Súper ior se

«afastando das part i cular i dades da UFES do Estado.e

DISCIPLINAS DE FORMAÇÃO BASICA1
Carga Horári a 1440 horas

MATEMATICA CHS

600 h s

CHSFÍSICA

390 hs

QUÍMICA CHS

QUÍMICA 75

I
IIIII
IV
EXPERIMENTAL I
EXPERIMENTAL. II

LINEAR
I
II 
III

FÍSICA 
FÍSICA FÍSICA 
FÍSIVA 
FÍSICA 
FÍSICA

Ó0
60
75
75
75
75
60
60
60

75
7575
75
45
45

G E 0 M E T R IA A N A LITIC A
ALGEBRA
CALCULO
CALCULO
CALCULOEZ 0 U A C 0 EZ S DIF E R E N CI AIS
CALCULO NUMÉRICO
P R 0 B A B I1._ ID A [) E EZ E S T A T í S TIC A
M E T 0 E) 0 S M A T EZ M A TICO S

na o

b e rn c o m o a o

<::: u r r í c: u 1 o s d o s c: u r s o s

a I:) a i x o a t e n d e <\ s e x i g ê n c: i a s d o C o n s • 1 h o I"' e d e r a 1

E'.ducaç:ao no que se

out r as I nst i t u i ç cies no pa i s r



‘ iMECANICA

ímecanica geral 60
6 0 h s

DIGITAL, PROGRAM.COMP . E ANAL. SISTEMAS CHS

0 li s

CHSDESENHO

DESENHO TÉCNICO 75 
75 h'ã

CHSRESISTÊNCIA DOS MATERIAIS

60
6 0 h s

CHSFENOMENOS DE TRANSPORTE

FENOMENOS DE TRANSPORTE 60
60 hs

ELETRICIDADE 

60
6©

75 hs 
CHS

12

PROCESSAMENTO DE DADOS I 
PROCESSAMENTO DE DADOS II

R E SIS T E N CIA D O S M A T E R IAIS



C o b e r t a p e 1 a s d i s c i p 1 i n a s d e •(•' o r rn a ç a o p r o F i s s i o n a 1 .
DISCIPLINAS DE FORMAÇÃO GERAL2

390 horas

ADMINISTRAÇÃO CHS

105 hs

CIÊNCIAS HUMANAS E SOCIAIS CHS

150 hs

CIE N CIA S DOA M13 IE N T E CHS

CIÊNCIAS DO AMBIENTE 45/

45

ECONOMIA CHS

90 hs

45
45

ECONOMIA DA
ECONOMIA DA

CIÊNCIAS HUMANAS E SOCIAIS 
REDACAO TÉCNICA
ASPECTOS LEGAIS DA ENGENHARIA

60
45

45
45
60

ENGENHARIA I
ENGENHARIA II

ORGANIZAÇÃO INDUSTRIAL
GERÊNCIA DE PROJETOS

C a r 9 a H o r á r i a -■



I

3 - DISCIPLINAS DE FORMAÇÃO PROFISSIONAL
Carga Hor ár i a 2130 horas2=

CIRCUITOS ELÉTRICOS CHS

ISO hs

ELETRÓNICA CHS

555 h.s

CONTROLE E AUTOMAÇAO CHS

195 hs

J

1

CONTROLE AUTOMÁTICO I
CONTROLE AUTOMÁTICO II
CONTROLE DIGITAL

CIR C UIT O S E L É T RIC O S I 
CIRCUITOS ELÉTRICOS II

90
90

90
90
75
75
75
Ó0
45
45

60
75
60

ELETRÓNICA BASICA I 
ELETRÓNICA BASICA II 
E L. E T R Ô NIC A A N A L O GIC A 
ELETRÓNICA DIGITAL I 
ELETRÓNICA DIGITAL II 
MI C R O P R O C E S S A D O R E S I 
MIC R O P R O C E S S A D O R E S 11 
MICROELETRÔNICA



CHSCOMPUTAÇAO (SOFTWARE)

1140 hs

ESTAGIO SUPERVISIONADO CHS

ESTAGIO SUPERVISIONADO 30
30 hs

PROJETO DE GRADUAÇAO CHS

PROJETO DE GRADUAÇAO 30
30 hs

60
60
60
60
45
60
7 vj
60
60
60
60
45
75
60
60
60
45
45
45
45

SISTEMAS DE PROGRAMAÇÃO I 
SISTEMAS DE PROGRAMAÇÃO II 
TEORIA DA COMPUTAÇÃO 
ENGENHARIA DO CONHECIMENTO 
TELEPROCESSAMENTO 
TEORIA DE FILAS APLIC. COMPUTACAO 
TEORIA DE GRAFOS APLIC. COMPUTACAO 
ESTRUTURAS DE INFORMAÇÃO 
LINGUAGEM DE PROGRAMAÇÃO I 
LINGUAGEM DE PROGRAMAÇÃO II 
ESTRUTURAS DE ARQUIVOS 
COMPILADORES 
ENGENHARIA DE SOFTWARE 
BANCO DE DADOS 
COMPUTACAO GRAFICA 
REDES DE COMPUTADORES 
OPTATIVA I 
OPTATIVA II 
OPTATIVA III 
OPTATIVA IV



i

ESTUDOS BRASILEIROS

6 0 h s

IEDUCAÇAO FÍSICA CHS

60 hs

ESTUDOS BRASILEIROS I 
ESTUDOS BRASILEIROS II

EDUCAÇAO FÍSICA I 
IEDUCAÇAO FÍSICA II

30
30

30
30

CHS

DISCIPLINAS EXIGIDAS POR LEGISLAÇÃO ESPECÍFICA 
C a i'- g a H o r ária ~ í 2 0 h o r a s



- TABELAS RESUMO DA CARGA HORARIA15

CARGA HORARIAAR EA

I

3960 hsTOTAL
I

lei ' : 120 hs:oisc. EXIG.
4080 hsTOTAL GERAL

CARGA HORARIA1 AREA DE FORMAÇftO! I

3960 HORASTOTAL

I

IBASICA
I GERAL
! PROFISSIONAL

1140
390

2130

600
390
75
105
150
45
90
60
120
75
60
60
180
555
195 

1140
30
30

MATERIAIS !
TRANSPORTES!
ELÉTRICOS !

!MATEMATICA
!FÍSICA 
!QUÍMICA 
!ADMINISTRAÇÃO 
ICIENC. HUMANAS 
ICIENC. AMBIENTE 
!ECONOMIA 
!MECANICA 
! PD I / PD II 
!DESENHO 
! RES. 
! FEN .
!CIRC.
!ELETRÓNICA
!CONTROLE/AUTOM. 
!COMPUTAÇÃO (SW) 
!ESTAGIO:proj. graduaçAo ;



ANEXO II

PERIODIZAÇÃO

C A R G A H O R A R IA S E M E S T R A LHIS 22

EXERCÍCIO LABORATOR IOTEORIA E L22 2222

ER IODO : DISCIPLINA

CALCULO I 75 I

t1 o „
FÍSICA I 75 3-2-0I

I

(3 E O M E T RIA A N A LITIC A 1 2-2-060

OUINICA 75 I 2-0-3 t

I t

DE DADOS I 60 2-2-0 IPROC. »
II I

! REDACAO TÉCNICA 45 2-1-0

I

CALCULO ICALCULO 3-2-075II I
II

I
I/FIS.I CALC.FÍSICA II 3-2-075

I2o.
I 2-3-0TÉCNICO 75»DESENHO

1:390 i-is) :
FÍSICA I0-0-345FÍSICA EXPERIMENTAL i

I

3-1-060ALGEBRA LINEARI
II

DADOS IPROC.2-2-060DE DADOS IIPROC. I>I

CALC II/A.,3-2-075

CALC.II/FIS.II:3-2-075FÍSICA III I>
3 o. I

FÍSICA II60 2-1-1FENOMENO DE TRANSPORTEI I

2-2-0 160MEGANICA GERAL II

CALCULO60 2-2-0 IICALCULO NUMÉRICO I

I

E ESTATÍSTICA 60 2-2-0PROB .I

I

11»

EQUAÇÕES DIFERENCIAIS I
I

I

í 390 l-IS) I

I -3-2-0
I

! I

I
II
I
I I

II
I

I
I

II
I

I
I

I »

I I
II
í»

I
I I
I í

I I

II
I I

I I

I

I
I

I
I I

I
I

I 
I
II

I 
f

I
l I

I
I I

I
I I

II
LIN I

I

I
I

I I

I

I
I

I
II

I I

390 HS)I

I
I

II
I

I PRE-REQUISITO I
MM ■■■ MM MM »M» MM MM MM MM MM MM MM «M* MM BMW |

I

I CHS I T-E-L

I

I I



iPERÍODO DISCIPLINA

CALCULO III 75 3-2-0
I

! FÍSICA IIIFÍSICA IO 75 3-2-0
4 o .

! FÍSICA IIIEXPERIMENTAL II 45 0-0-3FIS.

DIFERENC.2-2-0 ! EQ.60 I1

CIRCUITOS ELETRICOS I 90 !■ 4-í-i
I

DE PR O(3R AM AG AO I 60SI ST»

i

CIÊNCIAS DO AMBIENTE I 45 2-1-0I

I
DOS MATERIAIS 60RESIST. I

5o. I
ELETRÓNICA BASICA I 90

CIRCUITOS ELETRICOS II! CIRC. ELETR . I !90 4-1-1

PROGRAMAÇAO I 3-1-060LING.
DE IN FOR MAC AO 60 3-1-0ESTRUT.

60 3-1-0DE PROGRAMAS. II !SIST.

TEORIA DA COMPUTACAO 4-0-060
I6 o.

75 3-1-1ELETRÓNICA DIGITAL I II

BAS. IELETRÓNICA BASICA II ELETR .3-1-290
I II
CONTROLE AUTOMÁTICO I 3-1-060

I
60 3-1-0DE ARQUIVOSESTRUT.

(405 HS)!
I

1
: -3-1-0

5

(405 HS>!
I I

I I

I I

! PRE-REQUISITO I
•M BMB BBM BMB BBM MM MM BBM «SM BBM MM MM BBBB BBM BBM |

! ESTRUT INFORM.!

X405 HS)!
! MÉTODOS MATEMÁTICOS

! 3-1-2
I

! 2-1-1

! CHS ! T-E-L



u

T--E-LCHS i

I

LING. PROGRAMAÇÃO II 160 3-1-0

45 2-1-0COMPILADORES
—v / O .

75DE SOFTWARE 4-1-0ENG. I
'(405 IIS) ;

BÃSICA II!ELET. ANALÓGICA 75 3-1-1
I

CONTROLE AUTOMÁTICO II! 75 !CONT. AUTOM.
I

TEO. COMPUT! 75GRA.F. APL.

I

2-1-1MICRO PRO C E S S A D O R ES I 60

3-1-060FILAS APL.TEO.I
8o m i

COMP. GRAFICA 60 3-1-0
(4 05 118)1

ELETRÓNICA DIGITAL II 3-í-í75
i

60BANCO DE DADOS i

2-1-045TELEPROCESSAMENTO
II

MICROELETRÓNICA 2-1-045

2-1-0CIÊNCIAS HUMANAS 45

I2-1-045ECONOMIA DA ENG. I
9o.

2-1-045MICROPROCESSADORES II

2-1-160CONTROLE DIGITAL I

3-1-060DO CONHECIMENTOENG.
I

3-1-060REDES DE COMPUTADORESI 1

3-0-045OPTATIVA I
I

45 3-0-0OPTATIVA III

(405 HS)i
I I
I

I I

I

I »
I 
I

II

» 
I

1 I

1ELET.

COMPUT!

PERÍODO ! DISCIPLINA

! 4-1-0

! 4-1-0

PRE—REQUISITO !
_________________________________ I

! MICROPROCES.I

I

i :

3-1-0 !



PRE-REQUISITOCHS T-E-LPER IODO DISCIPLINA

ECONOMIA ENG.I!
10O.

I
II I

>

DISCIPLINAS COMPLEMENTARES
TOP . ESP . ENG. COMP . I 45

COMP'.TOP . ESP . ENG. II 45
<180 IIS)

ESP . ENG. COMP . III’, 45TOP .

TOP . ESP . ENG. COMP . 45

NORMAS ACADÊMICAS

0 mesmasc i.i r s o
normas

em par t i cularr P o cl e ser
númerod i sc i p 1 i nasr equi s i tos das menor

pretende é queposs ível« 0 cursarpossamseque

per íodos esti veremd i sc i p1 inas consecuti vosdoisde se

do per íodomáxi mo r ant eri or .f al t ando T duas d i sc i p1 i nasn o

Esse uma melhorpermite um melhorproced i mento e

alunos e Departamentosacompanhamento do curso pelo Colegiador
tanto do lado didáticorefletirá em melhoriasenvolv idos r see

de? recursos (número horár i osrde t urmas zcomo na
etc.) J á será f ac i1 i t ada1aboratór i os* est i mat ivaquevagas x a

cl e tendoalunos baseq u e opor
resultado do semestre anterior.

i 
i 3-1-0
2- 1-0
3- 1-0
2- 1-0
0-0-2
0-0-2
3- 0-0 
3-0-0

60
45
60
45
30
30
45
45

programaçao

( 360 H S) ! r ix vj . uix huuhwhu i
! ESTÃGIO SUPERVISIONADO! 
OPTATIVA III !
OPTATIVA IV !

pr é-

: ASPECTOS LEGAIS ENG. I 
ECONOMIA DA ENG. II 1
ORGANIZAÇÃO INDUSTRIAL! 
GERÊNCIA DE PROJETOS 
PROJ. GRADUAÇÃO

cursarão certa disciplina

alocação

Neste projeto,

I
IV I

os alunos só

de Engenharia de Computação será regido pelas

•Foram definidos em

acadêmicas definidas para os cursos de Engenharia.

observado que os



IIIANEXO

RELACAO DAS EMENTAS DAS DISCIPLINAS DO

DE ENGENHARIA DE COMPUTAÇÃOCURSO



r

DEPARTAMENTO DE LÍNGUAS E LETRAS (LET)li .

REDAÇAO TÉCNICA - <2-1-0)

IM

Preparação de

-

", I n t1" o cl u ç à o 
tt: écn i ca 
est i 1 o

rei at ór i o
- Linguagem

c1areza
r edação t écn i ca

reiat órios
de r el atór i os 

obj et i v i dade, 
ndmeros

i n-Format i vos - 
t écn i cos ..

I
i £

à
escrever 
redação

I
1II|
II
'■%

t
-

Estrutura de um 
(normas da ABNT) 

(precisao r 
i mparci alidade, 

e símbolos, abreviaturas e 
Relatórios analít i cos

de
na

«•> i mp liei dade , 
oconjugaçao verbal , 
liRel at ór i os 
nr el at ór i os

A 
e 
e 

coerênci a, 
siglas) —



DEPARTAMENTO DE FUNDAMENTOS TÉCNICOS ARTÍSTICOS (FTA)

DESENHO TÉCNICO (2-3-0)

2.

S i st ernas de represent ação 
Projeções ortogonais - Cortes 
- Mistas e cortes usuais das 

Utilização de elementos

Convenções e normalização
B r á-F i c a - P r oJ eções axomét ricas - 
e? seções - Perspectiva cavaleira 
e?d i F i caçoes e el ement os de máqu i nas 
gráficos na interpret ação e solução de problemas-



r

DEPARTAMENTO DE HIDRÁULICA E SANEAMENTO (HID)3.
i

(2-1-1)DE TRANSPORTEFENOMENOS
e
e 

de

í

fluidos - Conceitos 
dos fluidos ~ Fluido 

Transferência de calor 
Modos de transferência 

Convecção - Radiação-

Mecânica 
equações 
i ncompress ível - 
de massa ~ Leis 
calor e de massa

dos fluidos - Estática dos 
básicas dos escoamentos 

Medida de fluidos - 
da termodi nârn i ca 
Condução



7

DEPARTAMENTO DE ENGENHARIA MECANICA (DEM)4.
i

MECANICA GERAL (2-2-0)

5

C o n c e i t o s e 
cl o c o r p o i" 
cias estruturas - 
t r a b a 1 h a v i r t u a 1 - 
Massa - Ac e 1 er aç ã o 
cl e m o v i m e n t o

P r i n c: ( p i o s P u n cl a ru e n t a i s - E q u i 1 í b r i o cl a p a r t f c u 1 a e 
ígiclo - Centróides e centros cie gravidade - Análise 

Atrito - Momento cie inércia - Método do 
Cinemática da partfcula e do corpo rfgido
- Trabalho e energia - Impulsão e quantidade



5. DEPARTAMENTO DE ESTATÍSTICA (STA)

PROBABILIDADE E ESTATÍSTICA - (2-2-0)
Distribuições de frequência - Representação gráfica - Medidas 
de tendência central e de dispersão - Experimentos aleatórios - 
Espaço amostrai e eventos - Noções de probabilidade - Métodos 
cie enumeração - Probabilidade condicionada - Variáveis 
aleatórias - Fundações de variável aleatória - Variáveis 
aleatórias b i cl i mens i ona i s - Valor esperado e variância 
P r i n c i p a i s 
Estimação de parâmetros

amostrai e eventos - Noções de probabilidade 
enumeração - Probabilidade condicionada

- Fundações de variável aleatória 
b i ci i mens i ona i s - Valor esperado e 
distribuições discretas e contínuas - Amostragem 

Testes cie hipóteses.



6. DEPARTAMENTO DE GEOCIÈNCIAS (GEO)

(2-1-0)CIÊNCIAS DO AMBIENTE
- Ciclos 

terrestr e= 
o

Noçoes gera i s 
bi ogeoquím i cos 
S C) 1 O r O 1 í X o e 
i tt a r i n h o e o s m a n g u e s 
e p r o t eç a o d o m e i o

de ecologia - Noç:oes de ecossitema
- 0 meio ambiente - 0 meio ambiente
a poluição, o ambiente de água doce, o ambiente

Radiações e seus efeitos - Planejamento 
ambi ente.



7. DEPARTAMENTO DE ESTRUTURAS E EDIFICAÇÕES (EST)

I

RESISTÊNCIA DOS MATERIAIS (3-i-O)
P rob1emas 
externas 

barras 
superposi ção 

s i mp1es 
cie esforços 
na flexão -

de tensão
sol i c i t ant es
Linha elástica

P or 
cl a

Forças 
const i t u ídas 
- Princípios 

- Estado 
D iagrama 

C i zalhament o

■ '!

1
I

e
e

~ Deformações 
ef e i t os 

Círculo de Mohr 
nas v i gas -

55j

fc 
ri;
' .1- •:

■

K
K
I

métodos da resistência dos materiais 
esforços solicitantes nas estruturas 
Tensões ~ Deformações - Lei de Hooke
“ ) dos efeitos - Tração e compressão

- C i zalhament o
Flexão pura -

Energia de deformação.



III■

. DEPARTAMENTO DE CIÊNCIAS SOCIAIS (CSÓ)

■£ IÈNCIAS HUMANAS E SOCIAIS (2-1-0)

h i st ór i cas 
de

"F ormação 
Europa 
c ap i t al i st a 
b urguês r 
s»oc i edade 
erngenhar i a 
birasi leira.

soeias e
Brasil - Consolidação 
divergentes abordagens 

e os intelectuais -
0 trabalho do engenheiro,

e a polftica

das ciênci as
e no 

e
i deol og i a
bras i1e i ra
e a posição ideológica

suas condições históricas na 
do modo de produção 
sociológicas - 0 estado 
A Formação dependente da 

o ensino da 
na sociedade



DEPARTAMENTO DE FÍSICA E QUÍMICA (FIS)

FÍSICA I (3-2-0)

FÍSICA II (3-2-0)

FÍSICA III (3-2-0)

e

FÍSICA IV (3-2-0)

Física

FÍSICA EXPERIMENTAL I (0-0-3)

cie

FÍSICA EXPERIMENTAL JI (0-0-3)

e
(lei

cl i m e n s a o
- T r a b a 1 h o 

do
D inâm ica

de
1 e i 
de

elétrica — 0 
e 1 é t r i c o 

e 1 é t r i c a 
campo 

Indutânci a.

dos 
elásti cos 

ter modi nâm i ca 
da termodi nâmi ca

G a ijl s s -
Corrent e 

ci rcu i tos
Lei d e

e 
momento 

da

Ondas 
gás 
e

eletromagnét icas
- Ondas eletromagnéticas - 

Int er-Ferênc i a 
quântica

desvi os
i nt erpr et ação 

aceleração 
da

ILJ n i d a d e s 
fMov i rnent o 
cener g i a 
'1 i near 
ur ot ação .

IGr av i t ação 
idos F1 u íclos 
'Temperat ura 
idos gases ~

em uma 
part i cula 
Conservação 
rotação -

- A lei de 
d i elétr icos

e

•Físicas - Vetores 
em u m plano 
Conservação 
Col i soes

- D i nâm ica 
sonoras -

cinét i ca

i

erros r 
e sua 

com
- Dinâmica

Hook e, Mov i rnent o 
Equ i vaient e

de -Fluídos 
- Calor

Correntes alternadas - Equações 
Natureza e propagação da 
-D i-Fração - Redes de 

Ondas e partículas.

Tratament o 
(uso do 
Medi das 
r es i st i vos 
magnét i co 
c: . a. - R essomân c i a
d e S n e 11 )
Int erFerênc i a

Grandezas 
Const rução 
•Forças 
Newton - 
i nérci a 
D i1at ação 
estac i onári as 
Leis dos gases 
vapor i zação„

Maxwel1
- Ondas planas 

Polar i zação

de dados
voltímetro e
de res ist ênci as 

(const ante 
corr ent e

no

físicas,
de à r á f i c o s

Movi rnent o
Col i soes
Lei de 

térm i ca
Escoamento 
per Fe i t os

c a m p o
Capac i t ores 

Força 
magnét i co -

- Est át i ca 
me i os 
da

íCarga
Pot enci al

r e s i s t Ê n c i a 
elétricos - 0 
Far adag

Movi rnent o
- Dinâmica da 
de? ener g i a

C i nemáti ca da

- Osc.i 1 açoes
- Ondas em 
-lo. 1 e i

2o. lei

elét r i co
e

elet r omotr i z
Lei de Ampére

F1u ídos
- Ondas
- Teoria 

e entrop ia.

experimentais - Circuitos 
amperímetro) - Resistências 

—j Circuit os
de tempo) - Interação

- Capacitores em c.a. 
circuito RLC -Reflexão

- Polarização (lei de Malus e 
e diFração.

elét ricos 
ohmicas - 

capac i t at i vos e 
entre campo 
Indutores em 

e re-Fração (lei 
Brewster) -

Osc i1açoes 
d e 
1 uz 
d i Fração

e incertezas
- Composição 

constante, 2a..
rotação, Momento 
h ar môn i co si mp1es

mecânico do calor 
Termómetro a 

latente de -fusão



(2-0-3)«QUÍMICA

e

fé

IL i gaçao 
•- Noçoes 
e q u i 1 fbrio

peri d di cas 
pr opri edades 

soluçõesf

IC1 ass i F i cação 
q u í m i c a 

de 
químico

■

II
I 
fé

I
I 
fé

□ 
í

í
?fé 

I? 
. fé.

<-

propr i edades
- Estrutura e
•F ís i co-qu írn i caí

e elet roqu ími ca■

dos elementos - 
das subst ânci as 

t ermoquím i ca r



DEPARTAMENTO DE MATEMATICA (MAT)L0.

CALCULO I <3-2-0)

CALCULO II (3-2-0)

e

EQUAÇÕES DIFERENCIAIS (3-2-0)

CALCULO III (3-2-0)

MÉTODOS MATEMÁTICOS (2-2-0)

de;
Equações

O

Funções

de 
plano

cl e
e

Números 
Deri vação 
Cauchy - 
pare i a i s 
contorno „

diferenciais de primeira
separáveis para equações 

lineares de segunda
ordinárias de ordem

dos parâmetros - Transformada
Laplace para resolução das equações

e séries de funções - Convergência
Solução de equações diferenciais

; de Legendre e Bessel - série de Fourier-

de 
no plano

de

r ea i s 
Derivação 

nriáx i mos 
ic':l ef i n i da 
da

li: n t eg r a 1
Sequênci as

p 1 i c a ç õ e s
'( vel oc: i clade ,

var i ável 
comp1exo 

Sistemas de funções ortogonais
método de separação de variáveis

de
e

de 
para 

de 
de

parâmetros - 
para resolução das

séries l'_ M 
~ ) de equações

de uma var 
Ap1 i cação 
m ín i mos ) 

t eorema

- Limite
(t raçado 
indefinida 

do cálculo
e volUmes)«

1 ogar izt i m i cas r 
i ntegração 

polares -i m p r ó p r i a ~ 
e sér i es
Série de 
aceleração 7

Equações 
’var i áve i s 
«d i f er enc i a i s 
d i ferenci a i s 
var i ação 
método de 
- Sequências 
u n i f o r m e - 
s é r i e s - E q u a ç õ e s

mais de uma var 
~ Diferencial 
m í n i m o s e o

mdlt i p1 a 
de 
de

s de
pare i al

e
Integral
- Mudanças

(cálculo
(gradiente,
- Integral

Gau ss

comp1exa
Teorema
d iferenc i a i s

Problemas de

mdlt i pia
e vet or i a i s 

conservat i vos
- Teoremas de Green,

complexos, - Funções 
integração no

Taylor e 
no espaço

iável real
de derivada
- Integral
fundamental

áreas

e 
e o 

integral definida (cálculo de

ordem - 0 
ord i nári as 

ordem 
superior - 0 

de 
•V

F u nções t r a n s c e.n dentes (trigo n o m é t r i c a s r
exponenciais, hiperbólicas) - Métodos de

Areas em coordenadas 
numéri cas - Fórmui a 
Taylor - Curva 
curvatura).

método 
IM- Equações

- Equações 
método da

Laplace ~ 0 
d i f erenc i a i s 

pontual e 
ord i nár i as por

Funções rea
- Derivação
Parc i al (máxi mos

Lagrange) ~
curvi1íneas) 

int egral 
escalares
— C a m p o s 
super f íc i e

iável real - Continuidade
- Aplicação da derivada 

método dos multiplicadores 
(coordenadas cartesianas 

variáveis - Aplicações da 
áreas e volumes) - Campos 

d i vergent er rot ac i onal) 
linha - Integral de 

St ok es.

Cont i nu i dade 
de gráfi cos r

- Integral
- Ap1 i cações



GEOMETRIA ANALÍTICA - (2-2-0)

e

«ALGEBRA LINEAR (3-1-0)
IM

CALCULO NUMÉRICO (2-2-0)

e
de e

iMat r i zes
ipropr i edades 
Espaços
e auto vetores.,

matr i zes 
Inversão 
1 i neares

Geometr ia 
c: u r v a s 
«espaço - 
vyet or ial , 
( quádr i cas)

equações
1 i neares

anal ít i ca 
do 2o.
Uet ores

m i st o

grau (retas)r 
anal ít i ca no 

escalar , 
2o. grau

Det erminantes: 
de mat r i zes - 
- Auto valores

plana - Curva do ío.
grau (cónicas) - Geometria
(operações lineares, produtos:

aplicações) - Superfícies do

Solução de equações algébricas 
de equações lineares (métodos 
interativos) - Ajustamento 
integração numérica - Interpolação e 
Solução numérica de equações diferenciais.

e transcendentes - Sistemas 
de eliminação e métodos 
curvas - Diferenciação

Interpolação e extrapolação

Operações com 
e Regras de Cramer 

vetoriais - Transformações



>

PROCESSAMENTO DE DADOS I (2-2-0)

e
d e

PROCESSAMENTO DE DADOS II (2-2-0)

de

ECONOMIA DA ENGENHARIA I (2-1-0)

e

ASPECTOS LEGAIS DA ENGENHARIA (3-1-0)

m

ECONOMIA DA ENGENHARIA II (2-1-0)

e

LINGUAGEM DE PROGRAMAÇÃO I (3-1-0)

d e

uma

Equações 
economi a

de 
de

ap1 i cadas 
e

- Compi1ação
1 i nguagens: 

de nomesr
e d i nâmi ca 

de
est áti ca

1i nguagem

d e 
das

eco n o m i a 
d e
v i st a 
da

Est rutur a 
programação 
Ap1 i caçoes 
Programação

ã 
valor 

Anál i se 
Est udos

e 
t i pos

i
; li. DEPARTAMENTO DE ENGENHARIA INDUSTRIAL E INFORMÁTICA (DEI)

si mp1 i f i cada 
est rut urada 
numér i cas

de alt o~nível

comput ador 
de
uma

direito
direito

direito
- Noções

geral

d i f erenças
present e 

t écni ca
benef íc i o

sensi b i1 idade
P1anejament o

Noçoes 
b r a s i 1 e i r o 
comerci al 
d i r eito 
Relações 
-• Et i ca 
trabaihi st a 
Aspectos 
c i v i s

economia no
i ndustr i al

Processo
- Mercados:

Micro economia e macro 
Noções de propriedade 
Produção vista como: 
agregação da produção 
- P a p e 1 d o g o v e r n o ..

Ap1 i caçoes 
dados -

R ep r esen tação 
numéri c as 
programas 
de
A p 1 i c a ç õ e s

1i neares
- Cálculo

•Futuro) - Cálculo 
de invest imentos 
envolvendo: riscos,
em economia - Substituição 
econõmicou

de
Noções 

t r i butári o
engenhe i ros

- Leg i slação 
créditos

soc i edades

informação - Aplicações numéricas e 
de dados - Modularização 

parâmetros - Estudo 
Ut i1i zação

Definição de linguagens: sintaxe 
e interpret ação - Estudo
modelos de i mp1ementação , 
comunicação entre unidades 
de memória - Estudo 
Programaçao.

de um computador - Algoritmos
- Estruturas de dados básicos
Estudo de uma linguagem 
Utilização de computador.

e semântica 
comparat i vo de

v i s ib i1 i dade 
Alocação 

aprofundado de

- Sistema constitucional 
civil - Noções de direito 
administrativo - Noções de 
de d i r eito 

Direito usual para 
CREA ~ Per íc i a 

fiscal - T ít ulos 
legais - Estrutura

das
(vaior

Deprec i ação 
custo X

e anál i se de
equ ipament os

e equações 
de valores 

de juros 
- Relação

i ncert eza 
de

da
- Estruturas 
Passagem de 

programação de alto-nível 
em Engenhar i a.

processo de produção
- Produção industrial 

técnico e processo social, 
caract er íst i cas

gerais de
- Noções

- Noções 
do trabaiho
humanas em
profi ss i onal

- Leg i slação 
econômi cos e

Noções de sociologia.

não 
de 

de l i nguagem 
computador -



ORGANIZAÇÃO INDUSTRIAL - (3-i~0)
e

■SI

dos

de

ESTRUTURAS DE ARQUIVOS (3-1-0)

Técnicas de

ESTRUTURAS DE INFORMAÇÃO - (3-1-0)

e

ENGENHARIA DO CONHECIMENTO (2-1-0)
do

de

TEORIA DOS GRAFOS APLICADA'A COMPUTAÇÃO - (4-1-0)
e

TEORIA DAS FILAS APLICADA'A COMPUTAÇÃO - (3-1-0)

P r o b a b i 1 idade.

TEORIA DA COMPUTAÇÃO - (4-0-0)

Or ganizaçao 
compactação

e
admi n i st ração

i ndustr i al 
Organi zação 

Controle de estoques

cade i as 
gr af os.

de 
e

de 
e

e

recursi vas. 
recursivas. Máquina de 

uni versai. ConJ untos

de 
obJ et ivos , 

de
i nst alações 

técnicas 
nas

Representação
Projeto de sistemas

A noção de algoritmo. Funções parcialmente 
Computabi1idade das funções parcialmente 
Turing. Tese de Church. Função e máquina 
r ecursi vamente enumeráveis.

Simulação de sistemas.

e 
de

Adm i n i st ração 
administração das compras 
Contabilidade e balanço.

de arqu i vos
Concei tos de

Or i gens 
pesqui sa 
Modelos 1ineares. 
P r ogr amaç ão 1 i near

conheci mento.
baseados no

Natureza da 
operac i onal . 

s i mp1ex.

e métodos de acesso 
banco de dados.

Ti pos de dados.
P i 1 hasr f i 1 asr 

classificação

de caracteres,
Recurs i v i dade r

Desenvolv i ment o
mani pulação de

1 i st as r 
Pesqu i sa 

e análise de 
i nformações.

Admi n i st r ação 
•ífundament os , 
ap 1 i cações 
L.ocal i zação 
•IP i nance ira: 
«adm i n i st ração 
lucros - Engenharia 
cd os 
«sei eção 
«cargos r 
•soc i o 1 og i a 
supri ment os 
vendas

Mat r i zesT 
árvores e 
de dados, 

técnicas de representação e

fundamentos da pesquisa 
operaci onal. Met odolog i a 

Programação 1i near. 
paramétrica. Teoria dos grafos.

empresas: natureza ,
estruturas e 
controle 
Adm in i st ração 

v i ab i1 i zação e 
p1anej ament o 

de deprec i ação 
recrut ament o r 

avali ação 
psicolog ia

Intel i gência artificial. 
Sistemas Especi al i st as. 
conhec i ment o.

or gan i zação 
conceitos, objetivos, teorias 
Métodos de planejamento

de instalações industriais 
métodos e técnicas de
de capitais nas empresas, 

de avaliações - Métodos 
equipamentos - Administração de pessoal: 

treinamento, classificação 
) salarial - Noções 

Liderança 
e

Teor ia das filas.

operaci onal.
da pesquisa

Algor ítmo dual



GERÊNCIA DE PROJETOS (2-1-0)

(

SISTEMAS DE PROGRAMAÇÃO I (2-1-1)

e

SISTEMAS DE PROGRAMAÇÃO II (3-1-0)

e

e

LINGUAGEM DE PROGRAMAÇÃO II (3-1-0)

COMPILADORES (2-1-0)
IVe

de?

ENGENHARIA DE SOFTWARE (5-1-0)

rv

de

BANCO DE (3-1-0)DADOS
dados.

.. rv

Anál i se 
símbolos

Compi1ação 
s i n t á t i c a 
Otimização -

de?
de? Banco de Dados.

algorítmos.
fune i ona i s . 

pr ob1emas■

Noçoes
S ist emas de
- Ambi ent es

de
e de 

dos

S i st emas 
para 
de

1éxi ca 
Tabelas

p r i n c i p a 1 r 
per i f ér i cos

e

de
e

computadores 
de 

e
Ed i t ores 

•Final idades 
e n t r a d a

e 
e

dos 
central

M o delos 
Dados„
Rec: uperaç 
Adm i n i st r aç

Portabi1 i dade. 
D o c u m e n t a ç a o 
s i st emas

Ar qu it et ura 
de

digitais: 
processament o r

i nt erpret adores 
Ut i1i t ár i os- 

t i p o s 
sa ída

Cont role 
contexto T 

e

Técn i cas
L i nguagens

processos r
S i ncron i zação 

concorrenter 
memóri a 
proteção 

i nt erna
- Estrut uras

de
da 

de 
d e

Organi zação 
u n i d a d e
- Comp i1 adores 
carregadores 
operaci ona i s: 
Técnicas de 
mult i programados..

Geren ci ament o 
adm i ni st ração 
Parcelarnent o 
comun i cação 
semáf or os r 
Pag i n a ção 
memóri as 
s i st emas 
com mult i-processadoresú

coordenação.
Gerenc i a. Organ i zação 
de desempenho.
Técnicas para

Mult iprogramação 
f i 1 as r 
pr i or i dades -

- Programação 
Gerenc i ament o 
- Adm i n i st ração 

virtual - Estrutura
- Mu11 i processament o

D i c i onãr i os de 
Modular ização . 

validação e testes, 
est r ut urado

Técnicas
P ol Ít i COS y 
Métodos da 
de custos, 
dec i soes ..

Especificação de sistemas, 
dados. Metodologias de

Manut enção.
de sistemas.

de software..

de planejamento e 
Pessoais e Técnicos da
Engenhar ia. Fatores 
prazos e qualidade.

de dados. Arquitetura de
Man ipu1 ação de Banco de Dados 
ão de Informações. Projeto 

ão

tarefas - 
UCP :

t empo z 
processos 

rnon i t ores
segment ação

- Memóri a 
operac i ona i s

memór i a 
d i spos i t i vos

L i gadores 
de s i st emas 
arqu i vos 

mono

Modelagem de dados, 
fluxos de dados.

Uer i f icação r
Análise e projeto

Aspectos 
e 

Cont role 
tomada de

Formui ação recurs i va de 
P r og r amaç ao .. L. i ng uag en s 
Formulação e resolução de

interpretação - Análise 
Tratamento de erros - 

Geração de códigos.

recur s i vas de 
1óg i cas.

de Banco 
Armazenarnent o 

Banco de Dados.



■»

COMPUTAÇÃO GRÃFICA - (2-1-0)

dee

HDLC, BSC

REDES DE COMPUTADORES (3-1-0)

Conceitos básicos de 
Termi na i s

Padron i zação 
geométr icas 
- Técnicas

Modal idade 
de

de 
de

'TELEPROCESSAMENTO - (2-1-0)

í !£

(Conceitos básicos - Pacotes gráficos 
Programação de gráficos - Transformações 
[Representação de superfícies e sólidos 
integração - Diálogos.

computadores - Modalidade de 
pacotes - Conceito de protocolos 

sistemas abertos - Protocolos 
acesso - Protocolos 

alto nível - Centrais 
dimensionamento de redes.

Elementos de uma rede 
comutação - Comutação 
— A arquitetura de 
de controle de linha 
transporte - Protocolos 
comutação de pacotes

de 
por

ISO para
- Protocolo de 

de 
Análise e

•Caracterização e elementos - Conceitos básicos de transmissão 
de dados - Modulação e modens - Terminais - Concentradores e 
mui t i p 1 exador es - Códigos e erros - Protocolos: ARQZ FECX STOP 
AND WAITZ HDLCX BSC - Dimensionamento de redes de TP - Estudo 
de casos..



12. DEPARTAMENTO DE ENGENHARIA ELÉTRICA (DEL)

CIRCUITOS ELÉTRICOS I (4-1-1)

n o s

e

Teoria de

•Pont es
RLZ

CIRCUITOS ELÉTRICOS II (4-1-1)

e

ELETRÓNICA BASICA I (3-1-2)
em

eletrôni coszde

CONTROLE AUTOMÁTICO. I (3-1-0)
controle

(zes de

no 
cl e

Análise
Con stantes 

•Prequênc i a ..

de
de tempo

quadripolos -
Função de

Tr ans i t cír i os 
t ransferência

em
e

de 
de

e
e

c i r c u i t o s 
e Pase - Série 

Análi se 
EC

e
corrente
e Norton

seno i dal
1 ocus

- Circuitos
- Diagramas 
energ i a

equ i1 ibrados 
acop1ados

Laborat órios s 
ci rcu i t os 
resposta em

- Relação 
e un i dades 
Circuitos

Componentes - Relação das variáveis 
Grandezas e unidades - Leis de Kirchhof-P 
malhas - Circuitos resistivos - Fontes 
controladas - Deslocamentos 
Divisores de voltagem 
- Teoremas 
mono-fás i cos 
•Pasor i a i s 
Ressonânci a 
desequi1ibrados 
T r a n s -P o r m a d o r e s

e
de Thévenin 

em regime
- Estudos dos 

C i r c u i t o s 
. - C i r c u i t o s 
ideais

componentes 
pequenos circuitos eletrónicos.

Função de transferência 
dom ín i o 
Fouri er 

trans i t óri os 
const ant es 
comutação - 
Topolog i a.

de
Superpos ição 

duais

e
RC e RLC 

t ransferênc i a

- o problema do controle - Modelagem 
Diagramas de bloco e de -fluxo - Açoes

Resposta transi t ór i a
Método

no

Polos e zeros - Análise de 
da frequência - Diagramas de módulo

suas aplicações aos circuitos - Análise de
Funções singulares - Circuitos RLZ ECZ RLC e 

de tempo - Análise clássica de circuitos sob 
Análise de circuitos por Transformada de Laplace

- Estudo experimental de 
Circuitos com acoplamento 

de potência - Circuitos

Bandas de energia nos sólidos - Fenômenos de transporte 
semi-condutores - Características de um d iodo de junção 
Circuitos utilizando cliodos - Características do transístor de 
junção - Polarização e estabilização térmica de transístores - 
Transístores de efeito de campo.

Laboratóri os: Componentes 
c i r c u i t o s r e s i s t i v o s z 
magnético - Máxima 
t r i Pás i cos ..

componentes 
Anál i se de? nós 
ideaiSr reais 

t r ans-Por mações de -Pontes 
L i neari dade 
Circuitos 

permanente 
Pot ênci a e 

poli -Pás i cos 
magneti cament e 

quadr i polos.

Laboratór i os: Caract eríst icas
montagens e análise de

De-P i n i çoes bás i cas 
s i st emas -P ís i cos 
controle - Controladores do tipo PID 
Análise de erros - Critério de estabilidade de Routh 
do lugar das raízes - Introdução ã análise de controle 
espaço de estado .<



CONTROLE AUTOMÁTICO II (4-1-0)

ELETRÓNICA DIGITAL I (3-i-í)

e

Laboratór ioss Montagem análise dee

ELETRÓNICA BÁSICA II (3-Í-2-)

Laboraiórioss Montagem

ELETRÓNICA ANALÓGICA (3-i-í)

deMontagem com

ELETRÓNICA DIGITAL II (3-í-i)

Montagem de sistemas digitais.Labor atórios s

(2-í-i)MICROPROCESSADORES I

c i rcui t os com

P e q 1.1 e n o s 
a 11 as

Ci rcu i tos 
Memóri as 
digitais

Arqui t et ura 
Componentes 
Conf i gurações 
disco

Laboratór i os - 
amp 1 i f i cadores 
Moduladores -

e
operacionai s 

Demoduladores«

operacionais
- Osciladores - Moduladores

análise
- Fontes

c i rcu i t os
Osc i1 adores

sequenci a i s - 
Cont roladores

i nstruçoes 
memór i a

uti1izando o
da frequência

de sistemas discretos 
c1ássi co„

e 
em

lugar geométrico das raízesCompensação 
no dom ín io 
•••• Model agem 
cont role não

I

S i st ernas 
Fam í 1 ias 
r eg i st radores

Circuit os 1óg i cos.

Amp1 i f i cadores 
Fontes reguladas

Laborat óri os - Análi se 
i croprocessadores e

I
• •
!■' •

rÁ-r-: -
gE
M-

1 £2

í

•••

Fontes nao reguladas de tensão 
Demoduladores-

e programação de 
componentes .per i Féri cos.

numéricos - Álgebra booleana 
lógicas - Muitivibradores 

Divisores de frequência.

T r a n s i s t o r
s i n a i s
frequênc i as

d i Fer enci a i s
potência - Amplificadores realimentados.

combinacionais - Circuitos digitais 
e PLÁzs - Conversores A/D e D/A
Ap1 i cações.

bi polar e de? efeito de campo em baixas frequências
Transístores bipolar e de efeito de campo

e pequenos sinais - Amp1ificadores
Amplificadores em cascata - Amplificadores de

de um 
per i fér i cos 
de EZS - 

Interfaces e E/S

- ’ Port as 1óg i cas
- Controladores

microprocessador e conjunto de 
Organização de

Barramentos - Controladores de DMA e de
- Organização de um sistema mínimo.

e análise de circuitos amplificadores.

•'

Anál i se 
Compensação no domínio da frequência 

Formulação do problema de



(2-1-0)! MICROPROCESSADORES II
Arquiteturas "bit- •>

CONTROLE DIGITAL (2-i-l)

ru

MICROELETRÔNICA (2-1-0)
Tecnologi a

J

a 
de

da tensão de 
ut i 1 izando 

Anál i se 
de 
programas 
uti1 i zados

da 
c o n t r o 1 e , 

em 
em

Laboratóri os : 
u m 
microprocessador - Análise 
estabi1 i d ade - S\n t ese d e 
utilizando o "Root locus" 
1 i nguagens de vári os 
cont rol e digital..

1 i se nos 
vari áve1 

de

Arqui t et ur a avançada de microprocessadores 
slice" - Processadores aritméticos - Multiprocessamento - 
Cont r ol ador es 1 óg i co-pr ogramáve i s - Confiabi1idade de sistemas 
com microcomputador - Aplicações industriais.

Implementação de malhas de controle: 
circuito elétrico e da velocidade de um motor, 

Análise da amostragem
- Síntese de ganhos e estrutura 

"Root locus" - Desenvolvimento de 
níveis para algoritmos

dos Circuitos Integrados. Metodologia de Projeto.
Projeto de Circuitos Dedicados. Tecnologias de Suporte..

Estabilidade de sistemas de controle digital - Aná 
domínios do tempo e da Frequência - Representação em 
de estado - Controlabi1idade e observabi1idade - Síntese 
sistemas de controle digital - Controle por microprocessador 
Implementação em laboratório de sistemas de controle digital.



I

ENGENHARIA

(0-0-2)estagio supervisionado
sobat i v i dades empresas aem

superv i são

GRADUAÇÃO - (0-0-2)PROJETO DE
•Final dono

OPTATIVAS E DE TÓPICOS ESPECIAIS EM ENGENHARIA DE

aprof undar os

Sistemas de Computação Tolerantes a Falhas

z> / ■

DISCIPLINAS 
COMPUTAÇÃO

para 
ser

Execução

F ‘ ~ 1 - - “ “

Bancos de Dados Distribuídos

r

ú’

I

■

I

de um plano de 
de um professor.

visam, ao Final do curso 
áreas de Software básico e 

de estudo no curso 
que os créditos

Projeto Assistido por Computador 
Análise e Previsão de Desempenho 
Processamento Paralelo 
Redes Loca i s 
Redes de Petri 
Robót i ca
M i croprogramação
Concepção de Circuitos Integrados 
Controle de Processos 
Estrutura da Matéria (DFQ) 
Geometr i a Computac i onal
Proc essamento Digital de Imagens 
In t er face com o * usuári o

Engenhar i a 
disciplinas 

m imque nao sao 
do curso, 
Automação,

Elétri ca.

13. DISCIPLINAS OFERECIDAS PELOS DEPARTAMENTOS DE 
ELÉTRICA E ENGENHARIA INDUSTRIAL E INFORMÁTICA.

Essas disciplinas vibctiu, ctw tiiícu uw uur s>w, 
conhecimentos nas áreas de Software básico e sistemas digitais, 
definindo duas linhas de estudo no curso de Engenharia de 
Computação. Ressalta-se que os créditos das 
"Tópicos especiais em Engenharia de Computação", 
obrigatórias para i n t egr al i zação das 3960 horas 
também podem ser obtidos no programa de Mestrado em 
a ser implantado pelo Departamento de Engenharia

Desenvolvimento de um projeto de pesquisa 
curso sob a orientação de um professor.


