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RESOLUÇÃO

RESOLVE:

SALA DAS SESSÕES, ABRIL04 DE DE 1990

■ «UFES-H-82

ROMULO augusto penina 
PRESIDENTE

O CONSELHO UNIVERSITÁRIO DA UNIVERSIDADE FEDERAL DO ES­
PIRITO SANTO, no uso de suas atAlbulções Legais e eAXaítttiiÚLútó;

CONSIDERANDO o que. consta do PAocesso n9 2.560/39-15 - 
Cuuo de Gnaduação em Engenhanla de Computação do Centoo TecnoLÕgl 
co;

UNIVERSIDADE FEDERAL DO ESPÍRITO SANTO

CONSIDERANDO a Resolução n9 04, de 01.02.1990 do Conse­
lho de Ensino, Pesquisa e Extensão; e

CONSIDERANDO, ainda, o PaA.eo.eA da Comissão de Legista - 
ção e NoAmas,

Aot. 19 - Caíoa o Cuaso de GAaduação em EngenhoAia de 
Computação na UnlveAsldade PedeAat do EspÍAito Santo.

Aaí.. 29-0 CuAÁZauto do Ae^eAldo euA&o ienã o constan­
te dos anexos I, II e III, que £azem paAte da presente aesotução.

AAt. 39 - Paaa o CuAso de GAaduação em EngenhaAxa de 
Computação senão o^eAecídas 30 (tntnta} vagas, num único Ingnesso 
anual e os candidatos apnovados no Concunso Vestlbutan de 1990/2.

Ant. 49 - ReVogam-se as disposições em contAÃAlo.

t. ' 1 zr új 
r- L> ;

' \Njd - $ -l ‘ “ íi_L\ í ■ 0 (' Á

N9 06 /90
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1. ■
ANEXO I

1

RELAÇAO DAS DISCIPLINAS POR AREA DE FORMAÇAO

rei açaoA de

r ef er es e

exist ent es

neto se

afastando das particularidades da UFES Est ado.e do

í - DISCIPLINAS DE F0RMAÇA0 BASICA••
1440 horasCar ga Horár i a

CHSMATEMATICA

600 hs

CHSFÍSICA

< r

> CHS. QUÍMICA

75

' *

75 
“7 c*.

60
6’0
60

• t * 

I 
XI.

60
60
75

’ a.-.

. * />r. i yt v r t» *

G E 0 M E T R IA A N A LITIC A 
LINEAR

química-
l

ALGEBRA 
CALCULO 
CALCULO 
CALCULO 
EQUAÇÕES

por tf m

75 . .
’ 7Jj ’ ' 

73,’ .</••
4.5

■ '45*’'i ’

FÍSICA I
FÍSICA II
FÍSICA III

/•'PISIVAIV.-. . f.
FISIC A E X P E R IM É N T A L
FÍSICA E X P E RIMEN TAL

II
III

DlFERENCIAIS
■CALCULO NUMÉRICO
PROBABILIDADE E ESTATÍSTICA
ME TO D 0 S MA T EMA TICOS

aos cursos de Engenharia, bem como ao

em outras

abaixo atende hs exigências do Conselho Federal

Instituições de Ensino Superior no país,
currículos dos cursos de Engenharia de Computação Já
Educação no que

•; -c . < *



2.

MEGANICA

MECANICA GERAL 60
60 hs

£OMP . DIGITAL, PROGRAM. E ANAL. SISTEMAS CHS

120 hs
*

DESENHO CHS

DESENHO TÉCNICO 75
75 hs

RESISTÊNCIA DOS MATERIAIS CHS

60RESISTÊNCIA DOS MATERIAIS
60 h s

FENÓMENOS DE TRANSPORTE

FENÔMENOS DE TRANSPORTE
i

-c .

•” V

ELETRICIDADE

- 2 -

PROCESSAMENTO DE DADOS I
P.ROCESSAMENTO .DE DADOS II '

60
60

75 hs 
CHS

•''CHS"

‘•••60



3.

I
DISCIPLINAS DE FORMAÇÃO GERAL2

Carga Horária 370 horas

ADMINISTRAÇÃO CHS

105 h s

CIÊNCIAS HUMANAS E SOCIAIS CHS

E SOCIAIS *

150 hs

CHSCIÊNCIAS DO AMBIENTE

45CIÊNCIAS DO AMBIENTE
45

CHSECONOMIA

90 h s

t •

- 3 -

45
45ECONOMIA DA ENGENHARIA I 

ECONOMIA DA ENGENHARIA II

0 RGANIZ AC h O INDU ST RIA L 
GERÊNCIA DE PROJETOS

60
45

45
45
60

CIÊNCIAS HUMANAS
REDAÇÃO TÉCNICA 

•ASPECTOS LEGAIS DA ENGENHARIA

Coberta pelas disciplinas de formação profissional.



4.-DISCIPLINAS DE FORMACAO PROFISSIONAL3
i

CIR C UIT O S E L E T RIC O S CHS

ISO hs

CHSELETRÓNICA

3
»

555 hs

CHS.. CONTROLE E AUTOMAC&O

195 hs

l

-f r.

- 4 -

CIRC UIT O S ELET RICOS I 
CIRCUITOS ELÉTRICOS II

controle automático i
CONTROLE AUTOMÁTICO II
CONTROLE DIGITAL

90
90

90
90
75
75
75 '
Ó0
45
45

60
75
60

ELETRÓNICA BASICA I 
ELETRÓNICA BASICA II 
ELET R 0 NICA A N ALÓGICA 
ELETRÓNICA DIGITAL I 
ELETRÓNICA DIGITAL II 
MIC R O P R O C E S S A D O R E S I 
MICROPROCESSADORES II 
MICROELETRÔNTCA

2130 norasCarga Horária



5.

COMPUTAÇÃO (SOFTWAR E) CHS i

) *

1140 hs

E S T A (310 S U P E R VISIO N A D Ó CHS

ESTAGIO SUPERVISIONADO 30
30 hs

)
CHSPROJETO DE GRADUAÇÃO

30PROJETO DE GRADUAÇÃO f

30/ Irs- •.<-

111

i.

-.5 -

60
60
60
60
45
60
75
60
60

. 60
60
45
75
60
60
60
45
45
45
45

SISTEMAS DE PROGRAMAÇÃO I 
SISTEMAS DE PROGRAMAÇÃO II 
T E O R :i: A DA C O M f1U T A C A O 
ENGENHARIA DO CONHECIMENTO 
TELEPROCESSAMENTO
TEORIA DE FILAS APLIC. COMPUTACAO 
TEORIA DE GRAFOS APLIC. COMPUTACAO 
ESTRUTURAS DE INFORMAÇÃO
LINGUAGEM DE PROGRAMAÇÃO I 
LINGUAGEM DE PROGRAMAÇÃO II 
E S T R U T U R A S D E A R Q UIV O S 
COMPILADORES
ENGENHARIA DE SOFTWARE 
BANCO DE DADOS
COMPUTACAO GRAFICA
REDES DE COMPUTADORES ; ’
OPTATIVA I
OPTATIVA II
OPTATIVA III
OPTATIVA IV



6.

4

E S T U D 0 S 3 R A SIL EIR 0 S CHS

60 h s

EDUCAC&0 FÍSICA CHS

♦ 60 h*s

- 6 -

educacho física i 
EDUCACaO FÍSICA II

ESTUDOS BRASILEIROS I 
ESTUDOS BRASILEIROS II

30
30

• *. v • • . •

30
30

DISCIPLINAS EXIGIDAS POR LEGISLAÇÃO ESPECÍFICA 
Carga Horária ~ 120 horixs
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7.
5 -- TABELAS RESUMO DA CARGA MORARIA

i

AR EA CARDA MORARIA

I«

-I
3960 hsTOTAL

LEI ' : 120 hsEXIG.
4080 hsTOTAL GERAL

CARGA MORARIA I1AREA DE FORMAÇAOÍ

I
I

3960 HORASI TOTAL

. f •*

•<
í-

- 7 -

I 
I

1 I

I
I I

I I

I I

I

I I
I I
I

I
I

I I

I I
I

I
I I

>
I I
I

JBASICA
!GERAL
1 PROFISSIONAL ’
» , „  _________ _ , „

1140
390

2130

!DlSC.
II

600 
390 
’ 75 
105 
150
45 
90 
60 
120
75 
60 
60 

180 
555 
195 

1140
30 
30

■ V- >

. • * • >• ■•€

! RES.
! FEN.
!CIRC.
!ELETRÓNICA i
ICONTROLE/AUTOM. I: computação csw> :
1 ESTAGIO !
iproj. graduaçAo :

:MATEMATICA
!FÍSICA
;QUÍMICA:administração 
JCIENC. HUMANAS 
JCIENC. AMBIENTE
ECONOMIA 

!MEGANICA 
I PD I / PD II 
! DESENHO

MATERIAIS 
transportes:
ELE'TRICÔS I



RESOLUÇÃO W 06/90-C. Uni.vMÁ/XãJbio 1.
ANEXO II

IPERIODIZAÇÃO

CARGA 110R AR IA SEMESTR ALcus 22

EXERCÍCIOTEORIA E LT 2222.

PERÍODO : DISCIPLINA CHS
CALCULO II I 75 I

1 O . I

r.r 3-2-0

GEOMETRIA ANALÍTICA 60 2-2-0

QUÍMICA 75 2-0-3
I

60P ROC. DE DADOS I
I

REDAÇÃO TÉCNICA 45 2-1-0I

I II

CALCULO ICALCULO II >75 3-2-0
I

I/FIS.CALC. I !FÍSICA II 3-2-075
2 o.

2-3-075DESENHO TÉCNICO.

FÍSICA I0-0-345IFÍSICA EXPERIMENTAL
I

60Álgebra linear
dados iPROC.60DE DADOS IIPROC. I

I

II/A.3-2-075
CALC.II/FIS.IIJ75 3-2-0

3 o. FÍSICA III 2-1-1 t

2-2--0

2-2-0

t

- 8 -

2-2-0*

CALCULO ■ I;Í •.

I.
I 
I

: 3-1-0
I

! CALC
I
I ■

I

I 
I
I 
I

(390 HS)’.

I

(•390 HS):
I 
I

t 
I!
I

I 
I

I 
I

I
I 

I

I
I 
I

I 
I

I
I
I
I
I

I
I 
I
I 
l

I
I

I 
I
I
I
I 
I
I

I 
I
I

I 1
I 
I

I 
t

: .3-2-0
i 
I
I

I 
I

I 
t 
I»
I 
I
I
I
I
I

I 
I

I 
I

I
I
I

I 
I

I
I 
I
I
I
I I

I
I
I
II
I

I
I
I

I
J
I•
I
II
I

I 
I
I 
I

I
I

I 
I

t
I
I

I
I 
I

I
II
I
I
I 'I

I 
I 

lin : 
r

i.
i
i

i 
i
i 
i
i

i
i 
i
i 
i

i
i 
i

i 
i

i
i
i 
i

i 
i

i «2-0• ,?
E ESTATÍSTICA- .! 60

: 2-2-0

: T-E-L : PRE-REQUISITO !
—______ ____ —_______________ __________-_______ I

FÍSICA I

: EQUAÇÕES DIFERENCIAIS !
: !
; FÍSICA III ’ i
L FENOMENO DE TRANSPORTE!. 60. 

(390 hs) : ‘ ’ •’< ' • • " • •••*’ ;

: MECANICA GERAL. .-L— 60-
" ’ \ ! .CALCi;LO.*NUbíÊRIÇO ..

I . - ’ 
: PROB.

= LABORATOR 10
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2.

iPER IODO : Dl SC IP LI. NA : cus ; T-E-L

I

CALCULO III 3-2-0I

FÍSICA IV 75 3-2-0
4 o. >

EXPERIMENTAL IIEIS. : física iii45 0-0-3

MÉTODOS M A TEM A TIC 0S 60 2-2-0 DIFERENC.I

CIRCUITOS ELÉTRICOS II 90 I

I
DE PROGRAMAÇÃO I! 60 : 2-1-1 I

I

2-1-0
I

60RESIST.
5o.

ELETRÓNICA BASICA I 3-1-290 I
I

CIRCUITOS ELÉTRICOS 4-1-190 ELETR .

LING. PROGRAMAÇÃO I 60

3-1-060

I3-1-0ii: 60DE PROGRAMAC.
II

TEORIA DA COMPUTAÇÃO 4-0-060
Ióo.
i3-1-175ELETRÓNICA DIGITAL I

I3AS..3-1-290ELETRÓNICA BASICA II

CONTROLE AUTOMÁTICO I 3-1-060

DE ARQUIVOSESTRUT.

«r

r

(405 HS)!
i i

i
:eq.

I

íI

: FÍSICA'III

«I
I

I
! ELETR.
!

I
!•ESTRUT.

:• 4-i-i
I

<405 HS)!
I I
I I
»

I 
( I 

(405 HS)!
I I
I

I I

I
I

II

I
I I

I I
I

I I
I

I I

I I 

ii:
I I

. I
I I

I

I
I

II

I
I I
I »
II
I Iri
i i

• ii
ii
ti
ii
li

i i

I
ii
ii
ii

I i

ii
ii
ii

! CIRC.
II
t

I I

I
I I

I
I I
II

I
i:

I I
I• .
I

I I

I
I 
I
t

I 
I

I I

I >

I
I I

II
II
II
I I

! 3-1-0
I

» >
I

"/ tr/ U

L ,60 L 3-1-0

I I
DE INFORMAÇÃO !

! PRÉ-REQUISITO ! 
««• M» WW MM MM MM mm MM Mm «m» MM MM mm |

! 
I

!
CIÊNCIAS DO AMBIENTE. • ! '45

DOS MATERIAIS !

I

I í
I 
I

•!
t I

! ESTRUT INFORMi !

SI ST.

SI ST.



3.

DISCIPLINAPER IODO !• CHS ! T-E-L >

I

PROGRAMAÇÃO III LING. 60
COMPILADORES 45 2-1-0 !

7o. I

DE SOFTWAREENG. 75 !
(405 HS)!

ANALÓGICAELET . BASICA II :3-1-1 Í.ELET.
75 : 4-1-0 AUTOM.
75 4-1-0 I

I
I I. I I

MICROPROCESSADORES I
I!

60TEO. FILAS APL.
I8o. I

COMP , GRAFICA 60
(405 HS)!

ELETRÓNICA DIGITAL II 3-1-1I

I

f 60BANCO DE DADOS I

TELEPR OCESSAlíENTO

45 ! 2-1-0MICROELETRONICA »I

I I

2-1-045CIÊNCIAS HUMANAS
I

45IECONOMIA DA ENG.I
I

9o.
45 ! 2-1-0 I MICROPROCES.IMICROPROCESSADORES II

(405 HS);
t! 2-1-160CONTROLE DIGITAL*

I

60DO CONHECIMENTOENG.>
»

! 3-1-060

45

Ir

V

- 10. -

!CONT.
I

I

j

REDES DE COMPUTADORES !
I

I

TEO. GRAI-. APL. COMPUT!

75 !
I

I

! 3-1-0

4-1-0. ;
’ I

I

I

I

I

I

I 
I

I 

I

I 
I

I 
I

I 
I

CONTROLE AUTOMÁTICO III

I 
I

I 
I

I 
I
I 
I

I 

I

75 !
I 
I

! 3-1-0

» 
I

I 
I

I 
I

I

I 
I

I

I 
I

f 
I

f

I 
I

I

> 
i

I 
I

I

I 

>

I

I 
I

I

PRE-REQUISITO !
•••• W*- • •••• •••• Ma* w— SM» «MV |

í

!

3-1-0
■ ' »

! 3-1-0

60 ■ ! 2-1-1
I 
I
I

45 ; 2-1-0
I

I I
I *

; 2-i-o ;

j
3-1-0 :

COMPUT!
I •

I

!

! OPTATIVA I - . J . 45 .! 3-0-0 !
; !' ' !

!. OPTATIVA II ' 45- I 3-0-0
.. - f r - *• - ~««.* 4- -**■ — ~ ~ -- —• -- —• 2- —• *• X2 — — — — — — —

I

i :
1
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4.

PERÍODO : DISCIPLINA CHS l PRE'-REQUISITO !1 T-E-L
I

10o.

(360 HS>:
i

i i

DISCIPLINAS COMPLEMENTARES

TO-P . ESP . ENG. COMP. , I I

COMP’.I TOP . ESP . ENG.
<130 IIS)

TOP . ESP . ENG. COMP .
ENG. COMP.TOP . ESP .

NORMAS ACADÉMICAS

de Engenharia de Computação será regido pelas0 mesmascur so

Neste projeto z em part i cular,
númerorequisitos d i sc i p1i nasd as menor

possível. 0 cursarpossam

est i veremconsecut i vosper fodosd i sc i p1 i nas doisde se

do per íodo -.ant er i or nduas d i sc i p1i nasFalt ando r máx i mo rno

m e 1 h o r u m a m e 1 h o r programacaô- Esse P roced i men t o per m i t e um ■ e

• envolv idos.

al ocaçao*como na
est i mat i vavagas r

basecerta disciplina tendo ode poralunos q ue

«i
i

IIII
i

IV I

I I • ri 
i

45 !
I I

45 !
• II
45» :
45 i

resultado do semestre anterior.
- 11 -

I I

I

I I
I 
>

cursarão

60
45
60
45
30
30
45
45

p ré~

ASPECTOS LEGAIS ENG. 
ECONOMIA DA ENG. II 
0 R G A NIZ A C n 0 IN D U S I R IA L I 
GERÊNCIA DE PROJETOS ! 
PROJ,. GRADUAÇÃO 
estagio supervisionado: 
OPTATIVA III 
OPTATIVA IV

II :
I

: 3-1-0
r 2-1-0
: 3-1-0
: 2-1-0 ;
: 0-0-2 :
: 0-0-2 :
: 3-0-0 ;
: 3-0-0 :

: — i
; ECONOMIA ENG.i:

normas académicas definidas para os cursos de Engenharia.

pretende é que os alunos scí

•foram definidos em

p e -1 o. C o 1 e gj a d o r . a 1 uno s ' e De p a r. t a m e n t. o s 
• • • • • C *»•••*

• • • -
e ’ s’e’ re-fíet irá em . méj.hor.i ás.’ tant u d’o‘‘l.àdo'did.ift ico 

. • •-<< ■« « V «.' f: «»<: .S < < < -y* -.«s ..c . * • _ •
•. • • * e- w . • - i . •

de recursos ’ CnúmePo”- vde ’ ’ turiwas', • ho.riír i os,

laboratór i osrf etc.) que será Fac i 1 i tada. a

acompanhamento do curso

pode ser observado que os

que se



■

1.
i
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IIIANEXO

RELAÇAO DAS EMENTAS DAS DISCIPLINAS DO

l

DE ENGENHARIA DE COMPUTAÇÃO

Ò

V

o.. •

• - 12- •■

CURSO



1. DEPARTAMENTO DE LÍNGUAS £ LETRAS (LET) 2.

REDAÇftO TÉCNICA - (2-1-0)

*

o

\ •

<

í

- 13-

relatór i o
- Linguagem

clareza
coerênci a, 
siglas) ~ 

Preparação de

A 
e 
e

Introdução 
técnica 
esti1 o 
s i mp liei dader 
conjugação 
Reiat óri os 
reiat óri os

ã redação técnica - Estrutura de um 
de escrever relatórios (normas da ABNT) 
na redação de relatórios (precisão, 

ob j et i v i.dade, imparcialidade, 
verbal, ndmeros e símbolos^ abreviaturas e 
informativos - Relatórios analfticòs 
t écn i cos u



3.

DEPARTAMENTO DE FUNDAMENTOS TÉCNICOS ARTÍSTICOS (FTA) 2.
1

DESENHO TÉCNICO -.(2-3-0)

I

t A *

I

F

C

r

- 14 -
i-----

-m • <

Convenç ões 
g r á f i c: a - 
e s e ç õ e s 
edi P icações 
gr áf i cos na

> . . ' •. .

• • -C - e‘ »

e normalização -
Projeções axométri cas ~
- Perspectiva cavaleira - Uistas e cortes 

e elementos de máquinas - Utilização de 
interpretação e solução de problemas.

Sistemas de representação
Projeções ortogonais -- Cortes 
- Vistas e cortes usuais das 

element os



./ 6
4.

DEPARTAMENTO DE HIDRÁULICA E SANEAMENTO (HID)3.

DE TRANSPORTE <2-1-1)FENOMENOS

♦

-
o

. < «r

•<

í

- 15 •-

* c

Mecânica 
e a i jl a ç o e s

Fluidos - Concei tos 
dos Fluidos
TransFerência de calor 

Modos de transFerÊncia
Ràd i ação-

e
F1 u i d o 

e 
de

d o s F1 u i d o s - E s t á t i c a d o s 
b Á s i c a s d o s - e s c o a m e n t o s

i ncornpr ess ível ~ Medida de Fluidos -
de massa - Leis da termodinâmica 
calor e de massa - Condução - Convecção -



/

5
DEPARTAMENTO DE ENGENHARIA MECANICA (DEM)

i

MECANICA geral (2-2-0)
e

♦

>• * X *

- 16 - j

z?—

Concei t os 
do corpo 
das estruturas - 
trabalho virtual - 
Massa - Aceleração 
de mov i rnent o -

e princípios fundamentais - Equilíbrio da partícula 
rígido - Centróides e centros de gravidade - Análise

Atrito - Momento de inércia - Método do
Cinemática da partícula e do corpo rígido
- Trabalho e energia - Impulsão e quantidade

4 o



.6

DEPARTAMENTO DE ESTATÍSTICA (STA)5.

I

PROBABILIDADE E ESTATÍSTICA - (2-2-0)

9

♦

••■rV<. ■ p Â

- 17 -

V?

Di stri buições 
cie t endôíic 1 a 
[•’ s p a ç o a m o s 11" a 1 
de? enumeração 
aleatór ias 
a]eat órias 
P r i n c i p a i s

condi c ionada 
al eát ór i a 

esperado e 
discretas e contínuas - 
Testes de hipóteses.

d e? P r e q u £;■ r, c i a - R e p r e s g? r, t a ç ã o g r <£ -Pica - Medidas 
c: e ri t r a 1 e d e d : s P e r s ã o - • E >: p e r i m e r. t o s a 1 e a t ó r i o s - 

e eventos - Noções de probabilidade - Mótodos
- Probabilidade condicionada - Variáveis

“• Fundações de variável aleatória - Variáveis
bidimensionais - Valor esperado e variância - 
distribuições discretas e contínuas - Amostragem - 

^Estimação de? parâmetros -

' í* S • v £ <



7.

DEPARTAMENTO DE EEOClíNCIAS (CEO)6.
■)

CIÊNCIAS DO AMBIENTE (2-1-0)
de

í •. «

<

í

- 18 - .
i

s - • v

bcoss i t ema - Ciclos 
terrestre: 
o ambiente

< ’• •»*

eco)og i a
0 meio ambiente 

a poluição, o ambiente de
- Rad i ações e

proteção do meio ambiente.

Noções de
0 meio ambiente 

água doce,
seus efeitos - Planejamento

Noções gerais 
bi ogeoquím i cos 
solo, o lixo e 
m a r i n h o e o s m a n g u e s 
e i



/

8.

7. DEPARTAMENTO DE ESTRUTURAS E EDIFICAÇÕES (EST)

i

RESISTÊNCIA DOS MATERIAIS (3-1-0)

♦

D

*

- 19 -

.mat er i a i s - For ças 
const i t u ídas 
- Pr i nc i'p i os 

compressão - Estado
- C izalhament o
Flexão pura -

- tM

• t C’i

Problemas e métodos da resistência dos 
externas e esforços solicitantes nas estruturas, 
por barras - Tensões - Deformações - Lei de.Huoke 
da superposição dos efeitos - Tração e 
simples de tensão - Círculo de Mohr - Cizalhamento - Diagrama 
de esforços solicitantes nas vigas - Flexão pura - Cizalhamentó 
na flexão - Linha elástica - Energia de deformação.

e
e

barras - Tensões - Deformações 
superpôs i ção

d e t e n s ã o

• • ? • * • <• • *’* •* .<



9_
DEPARTAMENTO DE CIÊNCIAS SOCIAIS (CSO)8.

■>

CIÊNCIAS HUMANAS E SOCIAIS - (2-Í-0)

i >

v

!

- 20 r

h istóri cas 
de

>• -’1 - < .*•

>

F’ ormação
Eur opa
cap itaIi st a 

‘ burguês r 
soc i edade 
engenhari a 
b r a s i I e i r a -

na 
pr od u ç:ão 

est ad o 
dependente da 
o ensino da 

na soc iedade

d a s c: i Ê n c i a s s o c i a s e s u a s c o n cl i ç o e s 
e no Brasil - Consol i d-ação do modo

e d i ver gen t es abor clagens soc i o 1 óg i cas - 0 
ideologia e os intelectuais - A formação 
brasileira - Ô trabalho do engenhe iror 
e a posição ideológica e a política



DEPARTAMENTO DE FÍSICA E QUÍMICA (FIS)9.

I
FÍSICA I (3-2-0>

da

FÍSICA II (3-2-0)

FÍSICA III - (3-2-0) «

FÍSICA IV (3-2-0)

FÍSICA EXPERIMENTAL I (0-0-3)

de

(lei

- 21 -
1

- D inâmi ca 
sonoras -

c i néti ca

de
1 e i 
de

de
1 uz
d i fração

Fluídos
- Ondas
-’Teor ia 

ent rop i a .

Gauss -
Corrente 

c i r c u i t  s
Lei de

Equações
IM -

K- X •

e 
mornen t o 

da

10.

U n i d a d e s 
Mov i rnen t o 
ener gia 
1 inear 
rot ação -

Gravi t ação 
dos Fluídos. 
Temperatura 
dos gases ;

erros, e sua
com

- Dinâmica
Hooke r

« k . t «r/<.' * <*

T.r at arnen t 
(uso do 
Hed i das 
res i st i vos 
magnét i co 
c:. a. 
d e:
.[ n t e r P e r Ê n c i a

'Osci1 ações
Maxwel1

- Ondas planas - Interferênc i a 
Polarização -• Física quântica

-A lei de 
d i elét r i cos

e
Ampére

e
eletromotr i z
Lei de

Grandezas 
Construção 
Porças 
Newton 
i nér c i.a

- D i 1at ação 
est ac i onárias 
Leis, dos gases 
vapor i zação

eletromagnéticas - Correntes alternadas
- Ondas eletromagnéticas -'Natureza e propagação da 

-Difração - Redes • de
- Ondas e partículas.

- Oscilações
- Ondas

- lo.
2ó. lei

elét ri cos 
ohmicas

capac i t at i vos e 
entre campo 
Indutores em 

) (lei

o de dados experi ment ais'
voltímetro e amperímetro)
d e r es i st Ênci as 

(.const ante 
corrente 

no

físicas, erros, desvios
de gráficos e sua interpret ação 

Movimento com aceleração 
Colisões “• Dinâmica da

•• Lei de Hooke, Movimente.
'térmica - Equivalente

Escoament o
per f e i t oó

- Circuitos 
Res i st ênci as 

Circuit os 
Interação 

em c.a. 
Reflexão e refração 

Malus e Brewster)

Carga elétrica - 0 
P ot enc i al elétri co
e res i st Ênr i a 
elétricos - 0 
Faraday

e incertezas 
- Composi ção 

const ante r 2a.
rot ação r Mornent o
harmónico simples. - 

mecânico do calor - Ondas 
■de fluídos — Termómetro a gás 
-..Calor latente- de < .-fusão... e

f í s i c: a s - V e t o r e s
em um plano - Dinâmica da

- Conservação de energia
-• Col i soes -• • C i nemát i ca

campo elét r i co 
Capac i t ores 

elétrica - Força 
campo magnético

Indut ânci a.

Est tit i ca dos 
em meios elásticos 

lei da termodinâmica 
da termodinâmica e

- Movimento * em . uma dimensão 
par t i cu1 a - Tr aba1ho 
Conservação do 
rotação Dinâmica

• FÍSICA EXPERIMENTAL II - <0-0-3) ,

de tempo)
:e corrente — Capac i tores 

- Ressomânc i a no c i rcui t o RLC 
Snel’1 ) - Polarização (lei de

e difração-



(2-0-3)QUÍMICA

*

•Ai

í
- 22 -

í
ii

ClassiPicaçao 
L i g aç a o 
- Noçcies 
eqij i 1 íbr i o

jí

C
PV

11.

‘J -

per i cíd i cas 
pr opri edades 

soluções r

:• 
í 
í

•W-. * 
‘ - •- ) \f - •«

•. * * <’ z

*' ;<ó•;<•* ê

propr i edadcís
- Estrutura e
•F ís i co-qu írn i ca-* 

e eletroquím i ca.

e
q u í rn i c a 

de
q u í rn i c o

dos elementos - 
das subst ânci as 

t ermoquími ca,



DEPARTAMENTO DE MATEMÁTICA (HAT)10.

1
CALCULO I (3-2-0)
Funções

do

CALCULO II (3-2-0)

♦

EQUACUES DIFERENCIAIS - (3-2-0)
de

(3-2-0)

P r ob1emas

- 23 -

CÓLCULO III

(t r i gonomét r i cas, 
Métodos

em

- L i m r t e
(traçad o

i ndefínida
cálculo

método
- Equações
- Equações 

método

diferenciais
separávei s

1i neares
or di nár ias

. Ndmeros 
Deri vaçao 
Cauchy\-r 
P ar c i a i s 
cont orno,,

a 
no plano

de •
e

12.

d.e 
e

* «• • «

^còmpTexa
-' Teorema

de
- Integral 

f undamental

MÉTODOS MATEMÁTICOS -

rea i s
Der i vaçao

Ináx i mos 
d e f i n i d a 
da

mdlt i p 1 a 
e

pr i me i ra
equações

segunda
superi or

t r an sc enden t es 
hiperbólicas) . - Métodos de 

rfreas em coordenadas 
numéricas - Fórmul 
Taylor ~ Curva 
curvatura).

e
Integral

e
espaço

ordem - 0 
ord i nár i as 

ordem 
0 método da
Laplace - 0 
d i f erenci a i s 

pontual e 
por

Funções
- Der i vaçao
parcial

Lagrange)
curvilíneas) - Mudanças 

integral múltipla (cálculo 
escalares e vetoriais 
~ Campos , conservativos' 
superfíc i e

- Cont i nu i dade 
da der i vada 

muit i p1 i cadores 
cartes i anas

- Ap 1 i cações dá 
volumes) - Campos 

rotac i onal)
- Integral ” de

variável
complexo -'Teorema de

Equações d iferenci a i s
de variáveis - Problemas de

Integra 1 
Sequênci as 
ap1 i cações 
(ve.loc i dade ,

•••• IV»

r unções
exponenci a i s r

i mprópria - 
e sér i es

- Sér i e de 
aceleração,

e 
e o 

integral definida (cálculo de áreas e volumes).

1 ogar izt i mn cas, 
integra ç ao 

polares 
Tay1or 
no

(2;-2-0)
complexos. - Funções de

e i n t egr açao no p1ano 
Sistemas de funções ortogonais -
- 0 método de separação

reais de 
parcial 

(máx i mos

de uma variável real 
Aplicação de derIvada 
mín imos) 
t eorema

Cont i nu i dade 
de gráficos,

- Integral
- Aplicações

ma is- de uma variável real 
-.Diferencial - Aplicaçáo 
mínimos e o método dos 

mdltipla (coordenadas 
de vari áve i s 
de áreas e 

(gradiente, d i ver gente,; 
- Integral de. linha 

Teoremas de Green, Sauss e Stokes.
• •*.’ ......... » •'< • •<-i :

Equações diferenciais de 
variáveis separáveis para 
diferenciais lineares de 
diferenciais ordinárias de ordem 
variaçáo dos parâmetros - Transformada de 
método de Laplace para resolução’ das equações 
— Sequências e séries de funções - Convergência 
uniforme - Solução de equações diferenciais ordinárias* 
séries -Equações de Legendre e Bessel t série de Fourier.



GEOMETRIA ANALÍTICA - (2-2-0)

doe

Álgebra linear (3-1-0)

CALCULO NUMÉRICO (2-2-0)

e
e

O

< . r

>
<

n

£

* - 24 -

Geometr•a 
c: ur vas 
espaço 
vet ori a 1r 
(quádr i a as) ..

mat r i zes *
Inversão
1 i neares

Solução 
cl e

S i st emas 
métodos

“ 3 e

7
13?

de
- Auto

Determ i nantess 
matrizes - 

va1 ores

de
eq uações 

i nter at i vos)

do lo.
Geometr i a 

lineares, produtoss
- Superfícies

piar:a - Curva 
grau (cónicas) 
(operações

ap1icações)

anal í t i ca 
do 2o.

Metores • 
rn isto

M a t r i z e s 
propri edades 
Espaços 
e auto vetores..

Operações com 
e Regras de Cramer 

vetoriais - Transformações

grau (retas) z 
anal ft i ca no 

escalar z 
2o. grau

e t ranscendent es 
de eliminação 
curvas - Diferenciação 

extrapolação

equações algébri cas 
1ineares (métodos 
- Ajustamento de 

integração numérica - Interpolação 
Solução numérica de equações d i f ér enc i a isí.



14.
11. DEPARTAMENTO DE ENGENHARIA INDUSTRIAL. E INFORMÁTICA <DEI>

i

PROCESSAMENTO DE DADOS I

e
d e

PROCESSAMENTO DE DADOS II (2-2-0)

de

ECONOMIA DA ENGENHARIA I (2-1-0) i

ASPECTOS LEGAIS DA ENGENHARIA - (3-1-0)

IU

cio

(2-1-0)ECONOMIA DA ENGENHARIA II' -

(3-1-0)linguaçem de programação i -
ed eDe f i n i-ção 

I

d e
vista
d a

Compi1ação
1 i nau a a pn 5 5

de 
das

Est r ut '.ir a 
P r o g r a iu a cão 
A p 1 i c a ç õ e s 

rviP r o 9 r a m a ç a o

de
de 

de

2-2-0)

das-
’ '(vaí or

ru

direito 
direito 

direito
- Noções 

geral

economia no 
i ndustr i al 

Processo
- Mercados:

não 
de 

1 i nguagem 
computador -

linguagens: .sintaxe e semântica
II. —ea 1 _______ f** .• K us rs -> u- i u n_______ rl  

(2

informação - Aplicações numéricas e 
de dados - Modularização/ 

parâmetros - Estudo de
- Uti1i zação

s i nip I i f i cada . 
e s t r u t i.i r a d a 
numér i cas

de? alto-nível

r~....Equações •.
economi a

Representação 
n u m é r i c a s 
programas 
de
A p 1 i c a ç õ e s

Ap 1 i cações 
dados

N o ç õ e s 
b r a s i 1 e i r o 
comerc i al 
direito 
Rei ações 
~ Et i ca

li neares .• e■
- Cálculo

■Futuro) - Cálculo
. . de investimentos
• envolvendo:^

em economia- -Substituição- 
. econôin ico.

de
Noções 

t r i but ár i o 
engenhe i ros

- Leg i slação 
crédi t os - 

soc i edades

processo de
- Produção 

técnico e
t i pos

de um . computador - Algoritmos
-- Estruturas de dados básicos

- Estudo de uma linguagem
- Utilização de computador.

- Sistema constitucional 
civil - Noções de direito

administrativo - Noções de 
de direito 

Direito usual para
- Per íc i a

- Títulos
Est rut ura

d a
Est rut ur as

- Passagem de 
programação de alto-nível

em Engenharia.

produção — 
i ndust-r i al 

processo social, 
e características

Micro economia e macro 
Noções de propriedade 
Produção vista como: 
agregação da produção 
- Papel do governo.

g e r- a i s
- N o ç õ e s

- Noções 
trabalho 

humanas em 
profissional - CREA 

trabalhista - Legislação -fiscal 
Aspectos económicos e legais 
civis -- Noções de sociologia.

■ ’ equações ■ das.- diferenças . - ap 1 i çadas à 
dê valores ‘(valor presente e valor 

de Júrós - Depréciação técnica" - Análise 
- Relação custo- X-'. -benef íc ioEstudos 

j... _. g t j |-j cg-.;'; t eza e ,>-an a 1 i se de«- <sens i.b. i.l;i dade 
■ ~ de-<- equipamentos . e ,.p.l anej ament o



UIWmilLHU-IU INUUbllUAL - <3-i-e>
e

vendas

ESTRUTURAS DE ARGUIMOS (3-1-0)
Tdcn i cas de

ESTRUTURAS DE-INFORMAÇÃO - (3-1-0)

(2-1-0)ENGENHARIA DO CONHECIMENTO
ar t i F i c i al .

(4-1-0)TEORIA DOS GRAFOS APLICADA'A COMPUTAÇÃO -

e

(3-1-0)

das Filas.Probáb i 1 idade. Teor i a

(4-0-0)TEORIA DA COMPUTAÇÃO -

1 

e

recurs i vas.
Máquina de
ConJ untos

Natureza da 
operaci onal . 

s i mp1ex.

e 
dos

de 
e 

de 
e

de 
ob J et ivos 

de

de
c1ass i F icação 

salarial - Noções
- Liderança 

admi ni st ração 
Cont ab i1i dade

TEORIA DAS FILAS APLICADA'A COMPUTAÇÃO - 

Simulação de sistemas.

cadeias 
graFos.

Desenvolv i mento 
manipulação de inFormações.

- Ori gens 
pesqui sa 
Modelos lineares. 
Programação linear

AdmIn i st ração 
Fundamentos , 
ap1 i cações 
Localização 
F i nancei ras 
adm i ni st ração 
1 ucros 
dos 
seieção 
cargos ,

Fundamentos da pesquisa 
operacional. Metodologia 

Programação linear, 
paramétr i ca.

de arquivos
Conceitos de

de caracteres, 
Recurs i v i dade, 

e

Intel i g è n c i a 
Sistemas Especialistas, 
conhec i mento.

Or ganizaçao 
compac t ação

conhec i mento.
baseados no

Funções parcial mente 
, parcialmente recursivas. 
Função e máquina universal.

r
p1anej ament o

i n d u s t r i a i s
teor ias, 

e

Mat r i zes, 
árvores e 
de dados, 

de representação e

. noção de algoritmo.
Computabi1idade das Funções
Turing. Tese de Church. 1

- • — - f . t _

equi pamen t os 
ru i e

operac i onal. 
da pesquisa

Algoritmo dual 
Teoria dos graFos.

e métodos de acesso 
banco de dados.

1 i st as, 
Pesquisa 

análise de
Tipos de dados. 
pilhas, Filas, 
e classificação 
t écn i c as

empresas! nature 
e s t r u t u r a s 
cont role 
Adm i n i st ração 

v i ab i1 i zação 
P1anej amento

de deprec iação 
recrutamen t o, 

aval i ação
p s i c o 1 o g ia 

- - IM

• **• •<

Representação do
Projeto de sistemas

organ i zaçãõ 
conce i t os, 
Métodos 

de instalações 
métodos e técnicas de 
de capitais nas empresas,

Engenharia de avaliações - Métodos
— Administração de pessoais 

treinamento, classificação ’ e 
administração salarial - Noções de 

sociologia industrial - Liderança - Administração 
suprimentos - Organização e administração das compras 

Controle de estoques - Contabilidade e balanço.
9r



16.
GERÊNCIA DE PROJETOS (2-1-0)

>

PROGRAMAÇÃO ISISTEMAS DE <2-1-1)

digitais:

l\l

e

SISTEMAS DE PROGRAMAÇÃO II (3-1-0)
e

IM e

e

LINGUAGEM DE PROGRAMAÇÃO II - (3-1-0)

COMPILADORES (2-1-0)

e
de

ENGENHARIA DE SOFTWARE - (5-1-0)

estrut unado

BANCO DE DADOS - (3-1-0)
r

)

\

Arquitetura ’ de 
de

de
e

de 
arquivos 

mono

Anáíise 
s fmbolos -

de 
dos

algorítmos.
•Pune ionais. 

prob1emas.

léxi ca
Tabelas

cornput ad ores
processamento,

i nt erpret adores
Ut i 1 i t ár i os.

t i pos
sa fda

dados.

p r i n c i p a 1 r 
per i f ér i cos

e

de
da 

de 
d e

de
e

Ed i tores 
f i na 1 í dades 

e n t r a d a

Compi1 ação 
s i n t á t i c a 
Ot im i zação

e 
e

de 
e 

Dados■

t ar ef as
UCP : 

tempo, 
processos 

monit ores 
segmentação 

Memória 
operaci ona i s 

com multi-processadores-

Dados .;
Recuperarão
Adm r n i st r aç

Gerenci amento 
admi nist ração 
p.arcel amen t o 
comuni cação 
semáforos, 
Pag i nação 
memóri as 
si st emas

dos 
c e n t r a 1

- Comp i 1 adores 
carregadores 
operac iona i s: 
Técni cas de 
mult iprogramados

- Muitiprogramação - 
Filas, processos, 
pr i or i dades

- Programação 
Gerenc iamento
- Adm i n i st ração 

virtual - Estrutura
- Mult iprocessamento

memór i a 
d i spos i t i vos

- Ligadores
Noçóes de sistemas

Sist emas de
- Amb i entes

Cont bole 
cont exto r

S i ncroni zação 
concorrent e, 
memór i a 

prot eção 
interna

- Estruturas

Técn i cas 
Linguagens

. D i.c i õhár i ós de 
• -Modularização, 

vaii dação ■ e.t est es . 
Anál ise- e projeto estruturado de

de 
ão

de Banco
A r m a z e n a m e n t o
Banco de

Formui ação 
Programação 
Formu 1 ação e

Organi zação 
u n idade

Técn.i cas
P o 1 í t i c o s , 
Métodos da 
de cus tos, 
dec i s‘ões..

Especificação de sistemas. Modelagem de dados. 
' dados. Metodologias de fluxos de' dados.
P or t a b i 1 i d ad e . 'Ma n u t en ç ão. ’ * Ver i f j caç~a o , 
Documentação de * sistemas.
s i s t e m .a s d e s o f t w a r e ..

d e p 1 a n r. j â m ê n t o e
Pessoais e Técnicos da
Engenhar ia. Fat or es
prazos, e qualidade.

coor d
Gerenci a.
de desempenho.
Técn i cas para

enaçao. * Aspectos 
Organização e 

Cont role 
tomada de

recursiva de
L i nguagens 

resolução de

interpretação - Análise 
Tratamento de erros - 

Geração de códigos.

Modelo^ de dados. Arquitetura ’ de Sistemas 
.. Manipulação de Banco de Dados para 

Informações. Projeto de 
de Banco de Dados. 
 

 ' " - 27 -

recursivas de 
1óg i cas.



■JJ

COMPUTAÇÃO GRÃFÍCA - 17

dee

TELEPROCESSAMENTO (2-i

HDLC, BSC

REDES DE COMPUTADORES (3-Í-0)

• \

<

i •r

- 28 -

I

d e 
de

-• Padron i nação 
geométri cas
- Técn i cas

r-

IM ssao
e

STOP

de 
por

0 )

r.

(2-1-0)

i
I

de uma rede 
- Comutação 

de 
de linha 
Protocolos

comutação de pacotes - Análise

f■■ • • •

- Modal i dade de 
Conceito de protocolos 

abertos - protocolos 
acesso - Protocolos 

n ível - Centra i s 
dimensionamento de redes.

Conceitos básicos - Pacotes . gráficos 
Programação de gráficos - Transformações 
Representação de superfícies e sólidos 
integração - Diálogos.

computadores 
pacotes 

ISO para sistemas
- Protocolo de 

de alto 
e

Caracterização e elementos - Conceitos básicos de transmi 
de dados - Modulação e modens - Terminais - Concentradores 
mui t i p 1 exador es - Códigos e erros - Protocolos: ARQ, FECr 
AND WAIT, HDLCr BSC - Dimensionamento de redes de TP - Estudo 
de casos.

EIernen t os 
comut ação
- A arquitetura 
de controle 
t ransporte 

. tM



18.
12. DEPARTAMENTO DE ENGENHARIA ELETRICA (DEL)

e

V

d e

*

CIRCUITOS ELEIRICOS II <4-í-i)

e

(3-1-2)ELETRÓNICA BASICA I
em
d e

CONTROLE AUTOMÁTICO. I

- 29 -
)

/ (3-1-0)/ / Ç \ V

Análi se 
Const antes 

f requênc i a «

Trans i tóri os 
transferênci a

em
e

r

n o 
cl e

/. . ■

- Relação 
».*n i dades 

■- C i r cu i t gs e
e

:■

c i r c u i t o s 
e fase - Séri e 

Anál i se 
EC

- Circuitos
- Diagramas 
ener gi a

equ i1 ibrados 
acop1ados

componentes 
nós 

r e a i s 
f on t es

Superpôs i ção 
d u a i s

de 
de 

Resposta transitória •- 
-’Métod o 

n o

n o s
Anál i se de
ideais, i

► de

Def i n i ceies 
si st emas 
controle 
Ãnál i se 
do lugar das raízes 
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básicás ' - 0 problema’ do controle - Modelagem 
•físicos - Diagramas de bloco e de fluxo- - Ações 
- Controladores do tipo PID -
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das raízes - Introdução à análise de controle
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suas aplicações aos circuitos - Análise de
Funções singulares - Circuitos RLZ ECZ RLC e 

de tempo - Análise clássica de circuitos sob 
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Montagem de sistemas digitais.Laboratóri os s

MICROPROCESSADORES I
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frequênci as
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-Álgebra booleana
- Muitivibradores 

Divisores de frequência.
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icroprocessador é conjunto de..instruções 

de,..

Laboratórioss Análise 
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Modulàdores - Demoduladores .

- Circuitos digitais
A/D e D/A

i cos ■ .. ~ Organ i zação.. de, .... .
- Barramentos Controladores . de DMA e 

E/S - Organização, de um ------------- ...-------------

Montagem e
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da 
ganhos e 
Desenvolvimento de 

níveis para algoritmos

Implementação de malhas de controle: 
circuito elétrico e da velocidade de um motor, 

- Análise da amostragem 
Síntese de ganhos e estrutura 

"Root locus" 
vár i os 

digital.

L k- r' 
j ;

L te
r.'»
It’--

i í"

t ■ -

;■ ■ 1

MA

‘ f.

Arquitetura avançada de microprocessadores - Arquiteturas "bit- 
slice" - Processadores aritméticos - Multiprocessamento 
Controladores lógico-programáveis - Coríf rab i 1 i dade de sistemas 
corn m i crocomput ador - Aplicações industriais.

[••; s t a b i 1 i d a d e 
d o m í n i o s d o 
de estado - Controlabi1idade 
.s i st emas de cont r o1e digital -
Implementação em laboratório de

de sistemas de controle digital - Análise nos 
tempo e da -frequência - Representação em variável 

e observabi1idade - Síntese de 
Controle por microprocessador - 
sistemas de controle digital.

. -,í

.i Tecnologia dos Circuitos Integrados.
,r Pr oJ et o de Circuitos Dedicados.



■ HUI

1. ESTÁGIO SUPERVISIONADO - (0-0-2)
at i v.j dades sobem empresas a

PROJETO DE GRADUAÇÁO - (0-0-2)
■Final dono

OPTATIVAS E DE TÓPICOS ESPECIAIS EM DE

zz. os

ser

!

3

3

t •

í- <l

.<1

- 32 --

ENGENHARIA
F

I

horas
de Mestrado em

EI ét r i ca.

5
s

t
l

t:

d i sc i p 1 i nas 
n a s

P r o j e t o
1 i se

V 

v

!I í.r
?- •

Geomet r i a 
P r oc essamen t u 
Interface com

& ■

>v•r:J5

)

i-
i
V 

■j

um plano de 
um professor.

de um 
orientação de

Desen vo1vi men t o 
curso sob a

Sistemas de Computação Tolerantes a Falhas 
13 a n c o s d e D a d os D i s t r i b u í d o s

Assistido por Computador
Análise e Previsão de Desempenho 
Processament o Paraielo 
Redes Locais 
Redes de Petri

. Robót i ca
Microprogramação
Concepção de Circuitos Integrados 
Controle de Processos
Estrutura da Matéria (DFQ)

Comput ac i onal
Digital de Imagens 
o'usuár i ò

DISCIPLINAS
COMPUTACÁO

aprofundar 
s i st emas digitais, 
de Engenharia de 

d i sc i p1 i nas 
rw t%ique nao sao 

do curso, 
Automação,

Essas disciplinas visam, ao Final do curso, 
conhecimentos nas áreas de Software básico e 
definindo duas linhas de estudo no curso de Engenharia 
Computação. Ressalta-se que os crédjtos das 
"Tópicos especiais em Engenharia de Computação", 
obrigatórias para i ntegral i zação das 3960 
também podem ser obtidos no programa 
a ser implantado pelo Departamento de Engenharia

projeto de pesquisa 
um professor.

Execução de 
s u p e r v i «> ã o d e
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